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マルチシンポジウム賞（基礎分野）

本田康平殿

あなたが第 10回制御部門マルチシンポ

ジウムで発表された「モデル予測制御器

のオンライン自動生成による多様な運転

タスクの実現」は理論として新規である

上に有用性も高い優れた研究発表と認め

ます

よってここに 2024年制御部門マルチシ

ンポジウム賞（基礎分野）を贈呈いたし

ます

2024年3月19日

公益社団法人計十測自重ヵ制御学会
制御部門

部門長中川繁
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